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検知できないエリア

進行方向 衝突回避
仲間の魚と衝突しないように、進行方向を
変える

並走
仲間の魚との距離を一定に保ちながら
並んで泳ぐ(速度を合わせる）

接近
仲間の魚と離れ過ぎると、元の距離に
戻る

日産　自律走行ロボットカー「エポロ」
エポロは魚群の動きから着想を得ました。魚は近くの仲間との距離を保ちな
がら、３つのルールに従って泳いでいます。
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